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1. BEZPIECZENSTWO PRACY I OBSLUGI

e  Regulator nalezy uzytkowac zgodnie z instrukcjg obstugi.

e  Regulator jest urzadzeniem klasy I wg normy PN-EN 60950. Dla zachowania bezpieczenstwa
regulator musi by¢ podtgczony do sieci elektroenergetycznej, w ktdrej jako ochrone przed
porazeniem stosuje sie uziemienie ochronne lub zerowanie.

e  Wykonywanie jakichkolwiek prac instalacyjnych i konserwacyjnych przy regulatorze nalezy
wykonywac przy odtgczonym zasilaniu.

e  StosowaC wytgcznie bezpieczniki typu: WTA-FG/H o okreSlonym na obudowie pradzie
znamionowych.

e  Nalezy utrzymywac czysto$¢ w otoczeniu regulatora. Regulator moze by¢ uzytkowany wytgcznie
w pomieszczeniach wolnych od pytdw przewodzacych, w ktorych temperatura utrzymuje sie w
zakresie od +5 °C do +40 °C a wilgotno$¢ nie przekracza 75%. Urzadzenie nie moze by
wystawione na dziatanie wody.

2. NAKAZ SELEKTYWNEGO SKEADOWANIA ODPADOW

Uwagal!

Oznakowanie sprzetu takim znakiem informuje o zakazie umieszczania zuzytego

sprzetu facznie z innymi odpadami (z zagrozeniem kary grzywny). Szczegdtowe

informacje na temat recyklingu produktu mozna uzyska¢ w urzedzie miasta lub gminy,

w zakfadzie utylizacji odpadéw komunalnych albo tam, gdzie towar zostat nabyty.

Dalsze przekazanie zuzytego sprzetu do punktu zajmujacym sie ponownym uzyciem i

odzyskiem przyczynia sie do unikniecia wptywu obecnych w sprzecie szkodliwych sktadnikéw na
$rodowisko i zdrowie ludzi.
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3. PRZEZNACZENIE WYROBU

Regulator jest przeznaczony do sterowania hamulcami i sprzegtami proszkowymi w jednym z 3
trybow pracy:

- sterowanie z wykorzystaniem sygnatu wejsciowego napieciowego  0-10V

- sterowanie z wykorzystaniem sygnatu wejéciowego pragdowego 4-20mA

- sterowanie z wykorzystaniem potencjometru 10 kQ

Tryby powyzsze umozliwiajg sterowanie hamulcami i sprzegtami w calym zakresie momentu
hamowania wynikajgcym z typu hamulca, sprzegta.

Wspdtpracujace urzadzenia generujgce sygnat sterujgcy (np. czujniki indukcyjne, ultradzwiekowe,
zblizeniowe, itp.) mozna zasilac z listwy przytaczeniowej zacisk 6 Uin ,,+"” 24VDC 100mA , oraz zacisk
4 -, GND, pamietajgc aby nie przekroczy¢ poboru maksymalnego dopuszczalnego pradu 100 mA.

Zastosowany ukfad redukcji magnetyzmu szczatkowego umozliwia prace w szerokim zakresie i
przy duzej, skokowej dynamice zmian momentu hamowania. Zmiane momentu hamowania uzyskuje
sie poprzez proporcjonalng zmiane pradu ptyngcego w obwodzie hamulca zalezng od sygnatow
sterujacych. Zastosowane uktady stabilizacji pradu zapewniajg statg warto$¢ momentu hamowania.

Zastosowane profesjonale komponenty zapewniajg niezawodnos¢ pracy i trwatos¢ urzadzenia.

Mate rozmiary urzadzenia umozliwiajg bezproblemowy montaz. Podtgczenie wykonuje sie poprzez
10-biegunowa listwe przytaczeniowa z zaciskami Srubowymi.

4. DANE TECHNICZNE

Zasilanie: 100 - 250 V AC
Pobdr mocy: 60 VA
Napieciowe wejscie sterujgce STER-U 0-10VDC 40mA
Prgdowe wejscie sterujgce STER-I 4-20mA
Prad obcigzenia (PWM): LOAD 2A
Wymiary [mm] 171x120x112
Ciezar [kg] 1
Zabezpieczenie obwodu sprzegta F1 2,0A
Zabezpieczenie obwodu sieci F2 3,15A
Wewnetrzne napiecie zasilania Usup 30VDC

5. BUDOWA I DOSTEPNE WERSJE

Regulator sktada sie z 3 zasadniczych podzespotéw: zrodta napiecia zasilania, zasilacza pradowego
zasilajgcego cewke hamulca , oraz z ukladu automatycznej kontroli magnetyzmu szczatkowego
elektromagnesu. Zrodto napiecia zasilania zabudowane jest wewngtrz metalowej obudowy , pozostate
elementy zostaty umieszczone na zewnatrz obudowy. Regulator umozliwia sterowanie proporcjonalne
sygnatem napieciowy (0-10V) lub pragdowym (4-20mA) momentem hamowania lub sprzegania,
poprzez stabilizacje pradu przeptywajacego przez element wykonawczy ktory jest proporcjonalny do
momentu sity.
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Regulator pradu elektromagnetycznych hamulcow i sprzegiet proszkowych

DOSTEPNE WERSJE REGULATORA :

- EZP51-4
- EZP51-3

Tylko karta
Karta z potencjometrem 10 kQ

- EZP51-2/100 - 250

Karta z zasilaczem 100 - 250 v AC/30VDC

- EZP51-1/100 - 250  Karta z zasilaczem 100 - 250 v aAc /30 V DC z potencjometrem 10 kQ
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Regulator nalezy skonfigurowac dla danego typu
sprzegta lub hamulca poprzez wigczenie odpowiednich

OPIS SYGNALOW I USTAWIEN

przefacznikow SW1 , SW2 w pozycje ON wg tabeli 7c . g;; tg:g;
Nalezy wybrac jeden z 3 sposobéw regulacji i odpowiednio §§i Urefz;,lf,gv D
potaczy¢ do listwy przytagczeniowej Z2. Regulator reguluje praca 72-5 STER-U
sprzegta w momencie podania napiecia na sygnat ON/OFF. 72-6 | Uin=24V DC 100mA
227 STER-I
Mozliwe sg dwa tryby sterowania zalezne od ustawienia 22-8 ON/OFF
przelgcznika SW1-4 (zmieniaé przy wytaczonym zasilaniu): 229 Usup -
SW1-4 OFF — zwarcie obwodu wiacza regulator, 22:0 5 USUSDTE "
SW1-4 ON — przerwanie obwodu wiacza regulator. ;pi 123 >> S‘T‘ER‘}IJ
Za pomoca SW1-3 mozna skorygowa¢ ustawienia fabryczne wartosci SWisa ONJOFF -> NO
momentu resztkowego o okoto 8% wartosci ustawionej. SWi-4 ON/OFF -> NC
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Uzytkownik posiada nastepujace mozliwosci sterowania momentem hamujacym

sprzegta :
* za pomoca zewnetrznego [SPRZEGLO L& 1f LoAD 1
zrodia napiecia sterujgcego w /HAMULEC | 1 & 2 LOAD_2
zakresie od 0 - 10V -> zwora @ 3| uref 10v
JP1 w pozycji 1-2 ; zmiana | 19 4| oND
momentu hamowania od min 0-10VL e 5| ster u
(0 V) do max (10 V) © 6| Uin=24V DC 100mA
© 7| ster_l
- o—{® 8| on/OF
@ 9| Usup -
 za pomocg dotgczonego |SPRZEGLO |_1& 1| LoAD 1
potencjometru sterujgcego w [HAMULEC | 1 & 2 LOAD_2
zakresie od 0-10V -> zwora © 3| uref 10v
JP1w pozycji 1-2 ; zmiana 10 kOm © 4| GND
momentu hamowania od min © 5 Ster_U
(0 V) do max (10 V) @ 6| Uin=24v DC 100mA
© 7| ster_|
L o o{& 8| on/OF
@ 9| Usup -
D 10 Usup +
+ za pomoca zewnetrznego [SPRZEGLO L& 1| LoAD 1
zrodia pradu sterujgcego z [HAMULEC | 1 & 2 LOAD_2
zakresu od 4 -20 mA -> @ 3| uref 10V
zwora JP1 w pozycji 2-3; | © 4| GND
zmiana momentu hamowania 4-20mA © 5 Ster_U
od min (4mA) do max (20mA) —L @ 6| Uin=24V DC 100mA
© 7| ster_|
L "o {® 8| oN/OF
© 9| Usup -
D 10 Usup +

Poprawnosc pracy regulatora sygnalizowana jest za pomocg zestawu diod led:

ANENENENENAN

Uwaga:

LED1 -éwieci oznacza przepalenie bezpiecznika F1;
Led 5V,10V,24V sygnalizuje obecno$¢ napie¢ na plytce regulatora.
Led A- $wieci Swiattem ciggtym w przypadku nieprawidtowosci.
Led B- migajgc réwnomiernie oznacza poprawng prace regulatora.
Led C- sygnalizuje proces eliminacji momentu resztkowego.
Led D- sygnalizuje przeptyw pradu przez sprzegto.

Minimalne napiecie sterujagce w wersjach napieciowego sterowania momentem hamujgcym,
wymuszajace przeptyw pradu przez cewke hamulca lub sprzegta wynosi okoto 0,140 V i wynika z
zaimplementowanych ukladéw pomiarowych. Warto$¢ napiecia od ktérego regulator umozliwia
sterowanie momentem hamujgcym sygnalizowany jest zapaleniem diody Led D.
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7. PRZYGOTOWANIE REGULATORA DO PRACY.

a. Kalibracja sterujacego sygnalu napieciowego 0-10V

Przetaczyc regulator w tryb pracy sterowanie napieciowe (zworka JP1 w pozycji 1-2)
Podtaczy¢ sprzegto do regulatora z potgczonym szeregowo amperomierzem
Wiaczy¢ regulator za pomoca sygnatu ON/OFF

Zadac wartos¢ wzorcowa sterowania napieciowego 0V (STER-U)

Za pomocg RPOT1 ustawi¢ regulator na granicy wiaczenia.

Zadac wartos¢ wzorcowg sterowania napieciowego 10V (STER-U)

Za pomocg RPOT3 ustawi¢ na maksimum prad ptynacy przez sprzegto/hamulec
wykonujgc ponownie sprawdzenie zweryfikowac warto$¢ nastaw RPOT1 i RPOT3

b. Kalibracja sterujacego sygnatu pradowego 4-20mA

Przetaczyc regulator w tryb pracy sterowanie pradowe (zworka JP1 w pozycji 2-3)
podtaczy¢ miernik napiecia do ztgcza TEST

Za pomocay zrédta wzorcowego zadac prad sterujgcy 4mA (STER-I)

Za pomoca potencjometru RPOT2 ustawi¢ warto$¢ napiecia na ztaczu TEST na granicy 0V
Za pomocaq zrédta wzorcowego zadac prad sterujgcy 20mA (STER-I)

Za pomocg potencjometru RPOT4 ustawi¢ warto$¢ napiecia na ztgczu TEST na
granicy1l0V

e wykonujac ponownie sprawdzenie zweryfikowac warto$¢ nastaw RPOT2 i RPOT4

c. Tabela ustawien regulatora

Fl»;pmulca/s S2.1 | S2.2 | S2.3 | S2.4 | S2.5 | S2.6 | S2.7 | S2.8 | S1.1 | S1.2
przegta

NP-2 ON X X X X X X X X
P-3 X ON X X X X X X X
P-6, NP-5 X X ON X X X X X X X
NP-, P-12 X X X ON X X X X X X
P-35 X X X X ON X X X X X
P-65 X X X X X ON X X X X
P-80 X X X X X X ON X X X
P-120 X X X X X X ON X X
P-170 ON X X X X X ON X
x = OFF

Wybodr odpowiedniej nastawy przetacznikdw SW1 i SW2 zalezy od zastosowanego sprzegta czy
hamulca.

W celu lepszego dopasowania do swoich potrzeb , Klient moze ustawi¢ przetgczniki SW1, SW2 na
jeden gabaryt mniej ( fagodniejszy start i roztgczenie, ale wiekszy Mr), lub jeden gabaryt wiecej
(szybsze zafaczenie i wylaczenie ale mniejszy Mr) .
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w celu przystosowania [ contegezps: Lo ]
regu|atora do pracy z r(')Znymi Napigcie  S2.1 S22 523  S24  S25  S26  S27  S28 oM -
sprzegtami lub hamulcami || SeSees- - o - ° 2 —
stworzono program 0 nazwie 2 > P 5 - R
ConRegEzp51.exe umozliwiajacy 23 0 0 0 0 0 0 0 0
ustawienie odpowiednich czaséw 2t L . S S| NN S S .. |
eliminacji momentu resztkowego. ;Z 3 ‘; 3 2 3 2 3 2
Czasy dla rdznych typow elementow &7 0 PR 0 0 0 v o
wykonawczych sg wyznaczane na 78 0 g 0 L g s 0 g pezsiacalc
podstawie ~ pomiaréw dla  serii N LR e Can E S
urzadzen. 0 R O O R O O R
Program umozliwia odczytanie z

pliku, edycje i wpisanie do regulatora odpowiednich czaséw eliminacji momentu resztkowego
Regulator nalezy potaczy¢ przewodem konfiguratora nr EU2-1373 podtgczonym do ztaczg SL1 i portu
com (przewdd nie jest standardowo dotaczany do urzadzenia).

Po otwarciu odpowiedniego portu com do ktdrego dotaczony jest regulator, program pobiera
aktualne czasy zapisane w regulatorze, a uzytkownik ma mozliwo$¢ ich edycji (réwniez importu z
pliku, eksportu do pliku) i zapisu do regulatora. Program posiada 32 kolumny przypisane do
odpowiednich standéw przetgcznikdw SW1 i SW2 umozliwiajgcych przypisanie do 32 rdéznych typow
elementéw wykonawczych do regulatora.

Wybdr odpowiedniej nastawy przetgcznikow SW1 i SW2 zalezy od zastosowanego sprzegta czy
hamulca.
Przefgczniki SW1-1,SW1-2 stuzg do okreslenia jednej z 4 grup w ktdrych pracujg przetgczniki SW2,

8. EKSPLOATACJA

Warunki eksploatacji.

Parametr Wymagania
Temperatura pracy 5°C do +40°C
Wilgotnos$¢ wzgledna do 75% przy 40°C
Stopien ochrony obudowy 1P20

Ci$nienie atmosferyczne 84kPa-107kPa

Grupa zapylenia Z4 wg PN-83/T 42106
Nastonecznienie niedopuszczalne

Wibracje sinusoidalne dopuszczalne w czasie pracy:

Amplituda 0,15 mm
Czestotliwosc¢ 10-55Hz

Udary w czasie pracy Niedopuszczalne
Wibracje i udary w czasie transportu Wg PN-83/T 42106
Instalacja.

Regulator nalezy zamocowa¢ w miejscu spetniajgcym warunki eksploatacji. Nastepnie zgodnie
wybranym typem sterowania podtaczy¢ elektrycznie do urzadzen.

Polaczenie z sieciq zasilajaca
Potaczenie realizowane za pomoca listwy 3 biegunowej wyposazonej w bezpiecznik i 3 zaciski
Srubowe do podtaczenia przewodow : fazowego — L, neutralnego — N i ochronnego- PE.
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Konserwacja i naprawa

Wszystkie zabiegi konserwacyjne nalezy wykonywac po odfgczeniu zasilania od sieci zasilajacej.
Czyszczenie obudowy mozna wykonac¢ tylko przy uzyciu suchego materiatu. Naprawy gwarancyjne i
pogwarancyjne wykonuje serwis producenta.

9. PRZECHOWYWANIE I TRANSPORT

Opakowanie
Regulator pakowany jest w indywidualne opakowanie fabryczne. W przypadku reklamacji
gwarancyjnej regulator nalezy dostarczy¢ wraz z opakowaniem.
Wraz z regulatorem dostarcza sie
— instrukcje obstugi.
—  Potencjometr 10 kQ (opcja).

Przechowywanie
Regulatory nalezy przechowywa¢ w opakowaniach indywidualnych w pomieszczeniach
zamknietych, wolnych od czynnikéw agresywnych wywotujacych korozje, w ktorych temperatura

powietrza wynosi od 0+40°C, a wilgotno$¢ wzgledna nie przekracza 95% - bez kondensacji pary
wodnej.

Transport
Przew6z regulatoréw powinien odbywac¢ sie w warunkach uniemozliwiajacych uszkodzenie
obudowy lub samego regulatora.

10. WARUNKI GWARANC]I

Gwarancji podlega urzadzenie zainstalowane tylko przez osoby posiadajace odpowiednie uprawnienia.
Gwarancja nie obejmuje wyrobdw niewfasciwie  eksploatowanych,  transportowanych,
magazynowanych, samodzielnie rozmontowanych lub przerabianych oraz posiadajgcych naruszone
plomby i znaki firmowe.

Wady wyrobu, uzytkowanego na terytorium RP, ujawnione w okresie objetym gwarancjg, beda
usuwane w uzgodnionym z uzytkownikiem terminie, lecz nie dtuzszym niz 14 dni od daty dostarczenia
wyrobu do producenta.

Warunkiem rozpatrzenia reklamacji na wyrdb uzytkowany poza terytoriom RP jest dostarczenie do
producenta.

Koszty z tytutu nieuzasadnionej reklamacji ponosi zgtaszajacy.

W przypadku zgtoszenia usterki regulator nalezy dostarczy¢ wraz z opakowaniem fabrycznym.

W ewentualnych sprawach spornych maja zastosowania przepisy Kodeksu Cywilnego.

Uwagal!
e Regulator nalezy obstugiwac tylko po zapoznaniu sie z niniejszg instrukcja.

®  Producent zastrzega sobie mozliwo$¢ dokonywania zmian niewptywajacych na dziatanie
urzadzenia.
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