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Hamulce pradu statego serii H2S charakteryzuje stosunkowo prosta budowa, mozliwo$¢
regulacji parametréw hamulca takich jak moment hamowania (redukcja
sprezyn), czasu hamowania (na drodze odpowiedniego potaczenia
elektrycznego) oraz mozliwos¢ zasilania ze Zrédta pradu przemiennego
po dotaczeniu uktadu prostujacego dostarczanego na zyczenie odbiorcy
razem z hamulcem, dodatkowa zaleta jest stabilna praca, szczegdlnie
istotne gdy urzadzenie jest obslugiwane przez kilka napedow
pracujacych dodatkowo z duza czgstotliwoscig laczen. Parametry
hamulca co do czaséw za i rozlagczania mimo swojej prostoty nie
odbiegaja znaczaco od hamulcéw serii H2SP i nalezy je uznaé za
poréwnywalne, nalezy podkreS§li¢ Zze parametry obcigzenia, energia
hamowania jaka sa zdolne przenie$¢ sa poréwnywalne z innymi
hamulcami mimo swojej uproszczonej budowy. Charakteryzuja si¢
wysoka niezawodnoscig pracy, stabilno$cig parametréw technicznych
oraz krotkimi czasami hamowania i luzowania.

Konstrukcja hamulca gwarantuje prosty i bezproblemowy
montaz. Do dyspozycji sg rézne opcje wykonan pod wzgledem
wyposazenia, zasilania hamulca, warunkéw klimatycznych stosowania,
pozwalajac na wybdr odpowiedniej opcji do konkretnych warunkéw
uzytkownika.

Przeznaczone do wyhamowania wirujgcych cze$ci maszyn a zadaniem ich jest:

hamowanie awaryjne w celu zapewnienia funkcji bezpieczenstwa napedu,

unieruchamianie mechanizméw wykonawczych maszyn, spetniajagc funkcje ich pozycjonowania,
zredukowanie do minimum wybiegu napedéw (wzgledy bezpieczenstwa poparte przepisami UDT),
zabudowany na silniku elektrycznym hamulec tworzy razem silnik samohamowny, zespol
napedowy spelniajacy wymogi co do bezpieczenstwa uzytkowania i pozycjonowania napedu.
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Hamulce wykonywane sa na typowe napigcia pradu statego: 24, 104, 180, 207 VDC, co pozwala
na zasilanie z typowych zrodet pradu przemiennego z wykorzystaniem odpowiedniego prostownika.

Typ hamulca
Parametry

H2S 90 | H2S 100 | H2S 112 | H2S 132 | H2S 160

Napigcie zasilania 24,104, 180, 207 VDC
Moc 25 35 35 35 60

Max. obroty 3 - 3000

Moment hamujacy 26

Masa 4,5

Stopien ochrony

Temperatura otoczenia

po stronie napiecia ! 40 50 40 80 80 80 100
statego ; 25 45 45 65 65 65 85
40 50 40 80 80 80 100

po stronie napigcia . . . . o
przemiennego Rozlaczanie hamulca po stronie pradu przemiennego powoduje ok. pigciokrotny
’ wzrost czasu hamowania to9 w stosunku do roziaczania po stronie pradu stalego

Czas zadziatania *

to1 - czas luzowania ( od zatgczenia pradu do spadku momentu hamowania do 10% Myom.)
tog - czas hamowania (od wylaczenia pradu do osiagnig¢cia 90% Myom)

*) Wartosci czaséw luzowania i hamowania sg podane jako orientacyjne, zaleza bowiem od zabudowy, temperatury, sposobu zasilania
elektrycznego.
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Typ
H2S 71
H2S 80
H2S 90
H2S 100
H2S 112
H2S 132
H2S 160
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WYPOSAZENIE ELEKTRYCZNE

Do zasilania hamulcéw opracowano szereg modutéw od prostych klasycznych uktadéw po zespoty gwarantujace
szybkie dzialanie i pozycjonowanie napedéw. Odpowiednie aplikacje potaczenia hamulcéw z roztaczaniem po stronie pradu
statego lub przemiennego zapewniaja prostowniki jedno i dwupotéwkowe oraz szybkie uktady elektroniczne. Producent zaleca
wykorzystywanie do zasilania hamulcéw mozliwie najnizszych napi¢¢ pradu przemiennego. Odpowiedni dobér napigcia
sterujacego spowoduje wyeliminowanie, a przynajmniej ograniczenie przepig¢ powstatych w obwodach zasilajacych. Nie
zaleca si¢ stosowanie nadmiernie dtugich przewodéw sterujacych , ktére powoduja emisj¢ szkodliwych przepige.

Uklad prostujacy B2-1P

Prostownik B2-1P stanowi kompletny zesp6t prostownika jedno potéwkowego do bezposredniego montazu.
Wyposazony w listwe przylaczeniowg utatwia montaz i zabudowe we wspdtpracujacym obwodzie.

PARAMETRY PROSTOWNIKA

B2-1P-400 | B2-1P-600

Maksymalne napigcie zasilania Napigcie zasilania prostownika
(napigcie przemienne AC) 400 VAC 600 VAC (napigcie przemienne) - Uiy = 230VAC,
Napigcie na wyjsciu
prostownika (napigcie state 0,45 Un 0,45Un
DC)

Ma.ksygleflny ciagly qud na 2A 2A
wyjéciu prostownika

Przyklad

Otrzymane napigcie na wyjsciu prostownika
(napigcie state) - 0,45Un= 0,45 x 230=104VDC
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Uklad prostujacy B2-2P

Prostownik B2-2P stanowi kompletny zespdt prostownika PARAMETRY PROSTOWNIKA
dwupotéwkowego do bezposredniego montazu. Wyposazony w listwe Maksymalne napigcie zasilania
przylaczeniowa utatwia montaz i zabudowe we wspdtpracujacym (napigcie przemienne AC)
obwodzie. Prostownik pozwala na podanie napigcia wejSciowego | Napiccie na wyjsciu prostownika
max. 250VAC, 2A co po wyprostowaniu pozwala na otrzymanie (napigcie state DC)

napigcia stalego o wartosci 0,9 podanego napigcia wejsciowego. Maksymalny ciagly prad na Iour 2A
wyj$ciu prostownika

Un 250 VAC

Uour 09U

Przyklad

Napigcie zasilania prostownika (napigcie przemienne) - Uiv = 230VAC,
Otrzymane napigcie na wyjsciu prostownika (napiecie state) - 0,9Uin= 0,9 x 230=207VDC

Wymiary prostownikéw

B2-1P-400, B2-1P-600,
B2-2P

Rozlaczanie po stronie pradu przemiennego
L1 L2 13

Schemat przedstawia wlaczenie prostownika serii B2-1P oraz B2-2P w
obwdd zasilania silnika. Przy wylaczaniu napigcia pole magnetyczne powoduje, ze
prad cewki ptynie dalej przez diody prostownicze i spada wolno. Pole magnetyczne
redukuje si¢ stopniowo co powoduje wydluzony czas zadzialania hamulca, tym o

samym opo6zniony wzrost momentu hamowania. Jezeli czasy dziatania sg bez
znaczenia nalezatoby taczy¢ hamulec po stronie pradu przemiennego (przy wylaczaniu
uktady zasilajace dziatajg jak diody jednokierunkowe).

d

1
2
3
4
5
6

5 @
Unc

SILNIK  ELEKTRYCZNY

Rozlaczanie po stronie pradu statego

L1 L2 L3

Schemat wlaczenia prostownika B2-1P oraz B2-2P w obwdd silnika
elektrycznego. Prad cewki przerywany jest migdzy cewka, a ukltadem zasilajacym
(prostujacym). Pole magnetyczne redukuje si¢ bardzo szybko, krotki czas dziatania
hamulca, konsekwencja szybki wzrost momentu hamowania. Przy wytaczaniu po

stronie napigcia stalego w cewce powstaje wysokie napigcie szczytowe powodujace

szybsze zuzycie stykow wskutek iskrzenia. Dla ochrony cewki przed napigciami

szczytowymi i dla ochrony stykéw przed nadmiernym zuzyciem uktady prostujace

posiadaja $rodki ochronne pozwalajace na taczenie hamulca po stronie pradu statego.

[

SILNIK ELEKTRYCZNY
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Uklad prostujacy PS-1

Ukitad PS-1 zostat zbudowany w oparciu o technikg
péSiprzewodnikéw typu MOSFET co pozwolilo na uzyskanie efektow
niedostepnych w tradycyjnych  rozwigzaniach. Elektromages hamulca
zasilany poprzez uklad PS-1 sterowany po stronie pradu przemiennego
pozwala na uzyskiwanie przez hamulec parametréw czasu zalaczania i
roztaczania analogicznych jak w przypadku przerywania obwodu klasycznego
prostownika po stronie pradu statego. Uzyskane parametry nie sa jednak
okupione stosowaniem dodatkowych obwodéw elektrycznych i wytacznikow. o T A, 3

Prostota montazu i osiagane parametry umozliwiaja bardzo szerokie = |
zastosowanie, zwlaszcza tam gdzie wymagane jest pozycjonowanie
napegdéw, praca z duza czestotliwoscia taczen obwarowana powtarzalnoscia
czasOw za i roztaczania hamulcow. -

Uktad zasilajacy PS—1 stanowi kompletny zesp6t do bezposredniego montazu. Wyposazony w  czterozaciskowa
listwe pozwala na swobodng adaptacje w kazdym wspétpracujacym obwodzie. Uktad jest przystosowany do zasilania ze zrodta
pradu przemiennego o warto$ci 380 + 400VAC max. 420VAC co po wyprostowaniu i odpowiednim uformowaniu pozwala
na otrzymanie napigcia statego o wartosci 170 + 180VDC do zasilania hamulca.

Schemat przedstawia sposéb wiaczenia uktadu PS-1 w obwdd zasilania hamulca wspoétpracujacego z silnikiem
elektrycznym 3x400VAC z uzwojeniem potagczonym w gwiazde.

Uklad prostujacy PS-2

Uktad PS-2 zostal zbudowany w oparciu o technik¢ pétprzewodnikéw
typu MOSFET co  pozwolito na uzyskanie efektéw niedostgpnych w
tradycyjnych rozwigzaniach. Elektromages hamulca zasilany poprzez uktad PS-
2 sterowany po stronie pradu przemiennego pozwala na uzyskiwanie przez
hamulec parametréw czasu zalaczania i rozlaczania analogicznych jak w
przypadku przerywania obwodu klasycznego prostownika po stronie pradu
stalego. Uzyskane parametry nie sa jednak okupione stosowaniem dodatkowych L

obwodow elektrycznych i wylacznikow. TP, g

Prostota montazu i osiggane parametry umozliwiajg bardzo szerokie /LA%EW";Z;CS%% I:HAMULEC
. T . . . L 20 - 230 =

zastosowanie, zwlaszcza tam gdzie wymagane jest pozycjonowanie napedéw, - vic _ _voc

praca z duza czgstotliwo$ciag taczen obwarowana powtarzalno$cia czaséw za i SloTeio]
roztaczania hamulcow. e

Uktad zasilajacy PS-2 stanowi kompletny zespdt do bezposredniego montazu. Wyposazony w czterozaciskowa
listwe pozwala na swobodng adaptacje w kazdym wspétpracujacym obwodzie. Uktad jest przystosowany do zasilania ze zrodta
pradu przemiennego o wartosci 220 + 230VAC max. 250VAC co po wyprostowaniu i odpowiednim uformowaniu pozwala
na otrzymanie napigcia stalego o wartosci 190 + 207VDC do zasilania hamulca.

Ponizszy schemat przedstawia sposéb wiaczenia uktadu PS-2 w obwdd zasilania hamulca wspéipracujacego z
silnikiem elektrycznym 3x400VAC z uzwojeniem potagczonym w gwiazde.

Wymiary prostownikéw PS-1, PS-2

WADE IN POLAND
Iyp PS-2
AC max.250V 14
WYJSCIE
190 - 207
+/- VDC
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H2S

WYKONANIE
KLIMATYCZNE

WEDLUG NORM : np. MT , TH

DZWIGNIA RECZNEGO Y
LUZOWANIA

WIELKOSC MECHANICZNA SREDNICA TULEJKI ZEBATEJ d(h7)
71,80,90,100, 112,132, 160

NOMINALNY MOMENT HAMOWANIA [Nm]

H2S H2S H2S H2S H2S
80 20 100 112 132

14 14 26 26 26

PRZYKLAD : NAPIECIE PRACY [VDC]

H2S 112 . 104vDC 26Nm d25 24, 104, 180, 207

Producent zastrzega sobie prawo do zmian w wyniku rozwoju konstrukcji.
Mozliwos¢ wykonan specjalnych po uzgodnieniu z producentem.
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