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Elektromagnetyczne hamulce przeciwwybuchowe serii NEX pradu stalego wlaczane
sprezynowo, luzowane elektromagnetycznie. Przeznaczone sa do wyhamowywania
wirujacych cze$ci maszyn i ich dokladnego pozycjonowania. Stosowane jako hamulce
pozycjonujace 1 bezpieczenstwa. Hamulce zostaly zaprojektowane, zbudowane i
przetestowane zgodnie z wymogami systemu zarzadzania jakoscig zgodnym z
wymaganiami 1SO 9001 oraz ISO 14001. Nasze produkty przedstawione w niniejszej
karcie informacyjnej posiadajg znak CE, ktory oznacza, ze sg one zgodne z dyrektywami
Unii Europejskiej w zakresie bezpieczenstwa. Seria hamulcow NEX spelnia zasadnicze
wymagania dla urzadzen i systemow ochronnych przeznaczonych do uzytku w
przestrzeniach zagrozonych wybuchem gazow i pylow (Dyrektywa 2014/34/UE ATEX),
potwierdzone certyfikatem wydanym przez jednostke notyfikowang. Zatwierdzony dla:

Ochrona przed wybuchem gazdw i pytow dla II grupy urzadzen:

& 112D Ex t 1lIC T125°C Db
& 113G Ex nA 1IB T3 Gc

Certyfikat badania typu WE: KDB 15ATEX0067X

Hamulce serii NEX charakteryzuje wysoka powtarzalno$¢ takze przy duzej ilosci
faczen. Mozliwos¢ zasilania ze zrédla pradu przemiennego po dotaczeniu uktadu
prostujacego dostarczanego na zyczenie odbiorcy razem z hamulcem. Hamulce sg
wyposazone w $ruby zwalniajace i opcjonalnie w dzwigni¢ r¢cznego luzowania, dajac
mozliwo$é awaryjnego odhamowania. Dodatkowa zaletg jest stabilna praca - szczegolnie
istotne gdy urzadzenie jest obstugiwane przez kilka napeddéw pracujacych dodatkowo z
duza czestotliwoscig taczen. Konstrukcja hamulca gwarantuje prosty i bezproblemowy
montaz. Do dyspozycji sa rézne opcje wykonan pod wzgledem wyposazenia, zasilania
hamulca pozwalajac na wybor odpowiedniej opcji do indywidualnych potrzeb
uzytkownika. Zabudowany na silniku elektrycznym hamulec tworzy razem silnik

samohamowny, zespot napedowy spetniajacy wymogi co do bezpieczenstwa uzytkowania i
pozycjonowania napgdu.

Przeznaczone do wyhamowania wirujacych cze$ci maszyn, a zadaniem ich jest:

¢ hamowanie awaryjne w celu zapewnienia funkcji bezpieczenstwa napedu,

e unieruchamianie mechanizméw wykonawczych maszyn, spetiajagc funkcje ich pozycjonowania,

e zredukowanie do minimum wybiegu napedoéw (wzgledy bezpieczenstwa poparte przepisami UDT),

Hamulce wykonywane sg na typowe napigcia pradu statego: 24V, 104V, 180V, co pozwala na zasilanie z typowych
zrodet pradu przemiennego z wykorzystaniem odpowiedniego prostownika.

Typ hamulca
Parametry Jednostka | NEX | NEX | NEX | NEX | NEX | NEX
05 10 16 25 30 50

Napigcie zasilania [V] 24,104, 180
Moc znamionowa W] 30 | 50 | 75 | 90 | 110 | 145 |
Max. obroty , min™ 3000

Moment hamujacy Nm 50 250 360 500
Masa kg 10 20 30 54 80 80

Temperatura otoczenia °C -20 ++45

Stopien ochrony IP 66
. L to1 90 300 400 500 500 500 500 600
po stronie napigcia
statego tog 40 65 110 200 270 270 300 300 500
tos 90 150 300 400 500 500 500 500 600

po stronie napigcia . . . . .
rZemienneao t Rozlaczanie hamulca po stronie pradu przemiennego powoduje ok. pigciokrotny wzrost czasu
P 9 o hamowania tos W stosunku do roztaczania po stronie pradu statego

Czasy dziatania *

to1 - czas luzowania ( od zataczenia pradu do spadku momentu hamowania do 10% Mnom.)
to,0 - czas hamowania (od wylaczenia pradu do osiagniecia 90% Mnom)

*) Wartosci czasow luzowania i hamowania sa podane jako orientacyjne, zaleza bowiem od zabudowy, temperatury, sposobu
zasilania elektrycznego.
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Typ D D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7 D8 L L1 L3 L6 L7 H Siem,
NEX 05 160 145 130 110 H7 44 4x M8 80 18 12 119 18 35 10,5 400 185 0,210

NEX 10 200 180 165 130 H7 62 4x M10 110 18 12 151 20 75 10,5 400 206 0,300

NEX 16 250 232 215 180 H7 87 4xM12 144 30 12 140 18 35 13 600 245 0,4°00

NEX 25 300 285 265 230 H7 92 4 xM12 186 30 16 165 20 40 13 850 322 0,400

NEX 30 350 330 300 250 H7 138 4x M16 194 30 18 181 22 50 13 850 445 0,509

NEX 50 350 330 300 250 H7 138 4x M16 194 30 18 181 22 50 13 850 445 0,500

NEX 70 400 382 350 300 H7 150 4x M16 264 30 20 210 24 70 133 13 1500 580 0,600

NEX 100 | 450 430 400 350 H7 146 8 x M16 320 30 20 217 30 70 134 9 1500 705 0,600

NEX 160 450 430 400 350 H7 150 8 xM16 320 30 20 234 30 90 152 15 1500 730 0,670

*dmax - Za dodatkowa oplata mozliwo$¢ wykonania hamulcow ze specjalna maksymalng Srednica tulejki zebatej
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OBWOD ZABEZPIECZAJACY - zabezpieczenie termiczne

Do zabezpieczenia przed nadmiernym nagrzewaniem (przecigzeniami wolnozmiennymi) stosowane sg
zabezpieczania termiczne. W naszej ofercie mamy do wyboru termistory PTC charakteryzujace si¢ wysokim dodatnim
wzrostem rezystancji po osiagnigciu temperatury znamionowej — tzw. pozystory - P oraz zabezpieczenia w postaci
czujnikéw bimetalowych - B.

Czujniki pozystorowe P wykonane w formie izolowanej pastylki z wyprowadzonymi przewodami w izolacji
teflonowej umieszczone w kontakcie z uzwojeniem elektromagnesu. Konce obwodu czujnikéw wyprowadzone sa na
zewnatrz hamulca i powinny by¢ wprowadzone do skrzynki zaciskowej i podigczone do oddzielnej kostki lub listwy
zaciskowej. Do wspotpracy z termistorowymi czujnikami temperatury PTC przeznaczone sg tzw. przekazniki rezystancyjne.
Przy wzro$cie temperatury przynajmniej jednego z czujnikéw ponad warto§¢ znamionowa nastgpuje nagly wzrost rezystancji
obwodu, powodujac zadziatanie przekaznika.

Uwaga! Wyprowadzen czujnikéw pozystorowych nie wolno podiacza¢ bezposrednio na zaciski stycznika.

Zabezpieczenie hamulca w postaci czujnika bimetalowego B - sygnalizacj¢ o wystapieniu zbyt wysokiej
temperatury uzyskujemy z umieszczonego wewnatrz korpusu elektromagnesu hamulca wytacznika termicznego o okreslonej
temperaturze zadziatania. Przekroczenie granicznej dla czujnika temperatury spowoduje przestanie informacji dla automatyki
lub roztaczenie obwodu hamulca.

Obwad czujnika bimetalowego/pozystorowego moze by¢ laczony z obwodami sygnalizacji spetniajace wymagania
normy PN-EN 60079-15 (Ex nL) lub PN-EN 60079-11 (Exi) o maksymalnym napi¢ciu 30V.

OBWOD SYGNALIZACJI I STEROWANIA - mikrolacznik

Z mys$la o uzytkowniku dla ktéorego koniecznym staje si¢ wymog PARAMETRY ELEKTRYCZNE
kontrolowania pracy hamulca skonstruowaliémy specjalne obwody sygnalizacji i MIKROLACZNIKA

sterowania, ktore pozwala kontrolowaé stan hamulca (zahamowany i odhamowany). Parametr lacznika

Zastosowanie tego obwodu umozliwia sterowanie i kontrol¢ hamulca z Maks. Napigcie DC 30v DC
wykorzystaniem elementéw automatyki, zapewniajac wysoki poziom bezpieczenstwa ) Maks. Pr@gc 1A/30VDC
i pewno$¢ dziatania. Mikrotacznik kontroli zadziatania — KZ ACZEATOWY

Styki lacznika NO /NC
WYPOSAZENIE ELEKTRYCZNE

Do zasilania hamulcéw opracowano szereg modutéw od prostych klasycznych uktadéw po zespoly gwarantujace
szybkie dziatanie i pozycjonowanie napedow. Odpowiednie aplikacje potaczenia hamulcéw z roztgczaniem po stronie pradu
statego lub przemiennego zapewniaja prostowniki jedno i dwupotéwkowe oraz szybkie uktady elektroniczne. Producent
zaleca wykorzystywanie do zasilania hamulcow mozliwie najnizszych napie¢ pradu przemiennego. Odpowiedni dobor
napigcia sterujagcego spowoduje wyeliminowanie, a przynajmniej ograniczenie przepie¢ powstalych w obwodach
zasilajacych. Nie zaleca si¢ stosowanie nadmiernie diugich przewodow sterujacych , ktore powoduja emisj¢ szkodliwych
przepigcé.

Uklad prostujacy B2-1P

Prostownik B2-1P stanowi kompletny zespot prostownika jedno polowkowego do bezposredniego montazu.
Wyposazony w listwe przytaczeniowa utatwia montaz i zabudowe we wspotpracujacym obwodzie.
Uktad B2-1P wspoipracuje z hamulcami NEX05 +~ NEX50.

PARAMETRY PROSTOWNIKA Przyklad

B2-1P-400 | B2-1P-600

Napigcie zasilania prostownika

Maksymalne napigcie zasilania A . _ _
(napiecie przemienne AC) Ui 400 VAC 600 VAC | (napigcie przemienne) - U;y = 230VAC,

Napigcie na wyjsciu prostownika 045 Uy 045U, Otrzymane napigcie na wyjsciu prostownika
(napiccie state DC) ' ’ (napiecie state) - 0,45U,y= 0,45 x 230=104VDC

Maksymalny ciagly prad na oA oA
wyjs$ciu prostownika

Uklad prostujacy B5-1P

Prostownik B5-1P stanowi kompletny zespot prostownika jedno potowkowego do bezposredniego montazu.
Wyposazony w listwe przytaczeniowa utatwia montaz i zabudowe we wspotpracujacym obwodzie.
Uktad B5-1P wspotpracuje z hamulcami NEXO05 + NEX160.

PARAMETRY PROSTOWNIKA Przyklad

B5-1P-400 B5-1P-600

Napigcie zasilania prostownika

Maksymalne napigcie zasilania L . _
(napiccie przemienne AC) Uiy 400 VAC 600 VAC | (napigcie przemienne) - U;y = 230VAC,

Napigcie na wyjsciu prostownika 0,45 Uy 045U, Otrzymane napiecie na wyjsciu prostownika
(napigcie state DC) ' ’ (napiecie state) - 0,45U,,= 0,45 x 230=104VDC

Maksyp?qlny ciagly prqd na 5A 5A
wyijsciu prostownika
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Uklad prostujacy B2-2P

Prostownik B2-2P stanowi kompletny zespot prostownika

PARAMETRY PROSTOWNIKA

dwupotowkowego do bezposredniego montazu. Wyposazony w
listwe przylaczeniowa ulatwia montaz 1 zabudowg we

Maksymalne napigcie zasilania
(napiecie przemienne AC)

Uin 250 VAC

wspotpracujacym obwodzie. Prostownik pozwala na  podanie
napigcia wejsciowego max. 250VAC, 2A co po wyprostowaniu

Napigcie na wyjsciu prostownika
(napigcie state DC)

0,9Uin

pozwala na otrzymanie napigcia stalego o wartosci 0,9 podanego
napiecia wejsciowego.
Uktad B2-2P wspotpracuje z hamulcami NEX05 +~ NEX50.

Maksymalny ciagly prad na oA
wyjsciu prostownika

Przyklad

Napigcie zasilania prostownika (napiecie przemienne) - Uy = 230VAC,

Otrzymane napigcie na wyjsciu prostownika (napiecie state) - 0,9Uy= 0,9 x 230=207VDC

Wymiary prostownikow

B2-1P-400,
B5-1P-400,
B2-2P

B2-1P-600,
B5-1P-600

Rozlaczanie po stronie pradu przemiennego

Schemat przedstawia wiaczenie prostownika serii B2-1P, B5-1P oraz B2-
2P w obwod zasilania silnika. Przy wylaczaniu napigcia pole magnetyczne
powoduje, ze prad cewki ptynie dalej przez diody prostownicze i spada wolno. Pole
magnetyczne redukuje si¢ stopniowo co powoduje wydluzony czas zadzialania
hamulca, tym samym opézniony wzrost momentu hamowania. Jezeli czasy
dziatania sg bez znaczenia nalezaloby taczy¢ hamulec po stronie pradu przemiennego
(przy wylaczaniu uktady zasilajace dziataja jak diody jednokierunkowe).

Rozlaczanie po stronie pradu stalego

Schemat wlaczenia prostownika B2-1P, B5-1P oraz B2-2P w obwod silnika
elektrycznego. Prad cewki przerywany jest miedzy cewka, a ukladem zasilajacym
(prostujacym). Pole magnetyczne redukuje si¢ bardzo szybko, krotki czas dzialania
hamulca, konsekwencja szybki wzrost momentu hamowania. Przy wyltaczaniu po
stronie napiecia statego w cewce powstaje wysokie napigcie szczytowe powodujace
szybsze zuzycie stykow wskutek iskrzenia. Dla ochrony cewki przed napigciami
szczytowymi i dla ochrony stykow przed nadmiernym zuzyciem uktady prostujace
posiadaja srodki ochronne pozwalajace na faczenie hamulca po stronie pradu statego.
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Uklad prostujacy PS-1

Uklad PS-1 zostal zbudowany w oparciu o technike
potprzewodnikow typu MOSFET co pozwolilo na uzyskanie efektow
niedostepnych w tradycyjnych  rozwigzaniach. Elektromages hamulca
zasilany poprzez uktad PS-1 sterowany po stronie pradu przemiennego
pozwala na uzyskiwanie przez hamulec parametrow czasu zalgczania i
rozlaczania analogicznych jak w przypadku przerywania obwodu
klasycznego prostownika po stronie pradu statego. Uzyskane parametry nie
sa jednak okupione stosowaniem dodatkowych obwoddéw elektrycznych i _ I
wylacznikow. et 1—]@‘

Prostota montazu i osiggane parametry umozliwiajg bardzo 00 170
szerokie zastosowanie, zwlaszcza tam gdzie wymagane jest
pozycjonowanie napedow, praca z duzg czestotliwoscia taczen obwarowana
powtarzalno$cia czasOw za i roztaczania hamulcow.

Uktad zasilajacy PS—1 stanowi kompletny zesp6t do bezposredniego montazu. Wyposazony w  czterozaciskowa
listwg pozwala na swobodng adaptacje w kazdym wspotpracujacym obwodzie. Uktad jest przystosowany do zasilania ze
zrodta pradu przemiennego o wartosci 380 + 400VAC max. 420VAC co po wyprostowaniu i odpowiednim uformowaniu
pozwala na otrzymanie napiecia statego o wartosci 170 + 180VDC do zasilania hamulca.

Schemat przedstawia sposob wiaczenia uktadu PS-1 w obwdd zasilania hamulca wspodtpracujacego z silnikiem
elektrycznym 3x400VAC z uzwojeniem polaczonym w gwiazdg.

Uktad PS-1 wspotpracuje z hamulcami NEX05 +~ NEX25.

/

Uklad prostujacy PS-2

Uktad PS-2 zostat zbudowany w oparciu o technike
poiprzewodnikéow typu MOSFET co  pozwolito na uzyskanie efektow
niedostgpnych w tradycyjnych rozwigzaniach. Elektromages hamulca zasilany
poprzez uktad PS-2 sterowany po stronie pradu przemiennego pozwala na
uzyskiwanie przez hamulec parametrow czasu zalaczania i1 rozlaczania
analogicznych jak w przypadku przerywania obwodu klasycznego prostownika
po stronie pradu statego. Uzyskane parametry nie sa jednak okupione L
stosowaniem dodatkowych obwodow elektrycznych i wytacznikow. T b8 _\

Prostota montazu i osiggane parametry umozliwiaja bardzo szerokie > HAMULEC
zastosowanie, zwlaszcza tam gdzie wymagane jest pozycjonowanie napedow,
praca z duza czestotliwoscia taczen obwarowana powtarzalno$cig czasow za i
roztaczania hamulcow. /

Uktad zasilajacy PS-2 stanowi kompletny zespot do bezposredniego montazu. Wyposazony w czterozaciskowa
listwg pozwala na swobodna adaptacje w kazdym wspolpracujacym obwodzie. Uklad jest przystosowany do zasilania ze
zrédta pradu przemiennego o wartosci 220 + 230VAC max. 250VAC co po wyprostowaniu i odpowiednim uformowaniu
pozwala na otrzymanie napigcia statego o wartosci 190 + 207VDC do zasilania hamulca.

Ponizszy schemat przedstawia sposob wilaczenia uktadu PS-2 w obwod zasilania hamulca wspotpracujacego z
silnikiem elektrycznym 3x400VAC z uzwojeniem potaczonym w gwiazde.

Uktad PS-2 wspétpracuje z hamulcami NEX05 + NEX50.

Wymiary prostownikow PS-1, PS-2

WADE TN POLAND
Iyp P§S-2
AC max. 2500 1A
}ZZAS/LAN/E WYJSCIE

20 - 230, 190 - 207
~ VAC +/- V0C

A L& 2 O
O |\ U
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Nm d

WIELKOSC MECHANICZNA SREDNICA TULEJKI ZEBATEJ d(h7) |
05, 10, 16, 25, 30, 50, 70, 100, 160

ZABEZPIECZENIE TERMICZNE
BIMETALOWE

KONFIGURACIA POZYSTOROWE

PODSTAWOWA (PRZEWOD WYPROWADZONY POPRZEZ OTWOR D7)

PRZEWOD WYPROWADZONY POPRZEZ DEAWNICE MOMENT HAMOWANIA [Nm]

NEX | NEX | NEX | NEX | NEX
16 25 30 50 70

PRZEWOD WYPROWADZONY POPRZEZ DLAWNICE 160 250 500

+ OTWOR z V-RING 120 | 180 360 420 700

270 600
75 120 360

PODSTAWOWA + OTWOR z V-RING

Opcje wykonania na zyczenie zamawiajacego:
- niestandardowa Srednica tulejki zebatej hamulca d(h7) NAPIECIE PRACY [V DC]
- inne napiecie pracy hamulca (max. 225V)

24,104, 180

WYPOSAZENIE

PRZYKLAD : PODSTAWOWE

NEX 25 .30. 104VDC 180Nm d42 B DZWIGNIA RECZNEGO LUZOWANIA

NEX 160 . 23 . 180VDC 1600Nm d75 P MIKROLACZNIK (KONTROLA ZADZIALANIA KZ)

DZWIGNIA RECZNEGO LUZOWANIA + MIKROYACZNIK (KONTROLA ZADZIALANIA KZ)

Producent zastrzega sobie prawo do zmian w wyniku rozwoju konstrukcji.
Mozliwos¢ wykonan specjalnych po uzgodnieniu z producentem.
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